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Vogelradar legt
vliegbewegingen
in 3D vast

Geautomatiseerde vogelradars zijn een
uitkomst om meer te weten te komen over
de intensiteit, vlieghoogte en vliegrichtingen
van vogels.

Onze 3D Radar Max combineert horizon-

tale en verticale scans. Hiermee kunnen

we gelijktijdig vliegroutes, vllegmten5|te|t |
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Datum van beeldmateriaal: 21-5-2018 53°26'43.53"N 6°48'04.56" 0 verh| 200lm  ooghoogte] 368'm

contact:
Abel Gyimesi, a.gyimesi@buwa.nl

Topfuncties
van Radar Max®

e Volledige 3D metingen van vliegroute,
-snelheid en -hoogte
360-graden dekking
Van grondniveau tot 1 km hoogte
1s update-snelheid
Real-time visualisatie
Volledig geautomatiseerd
Remote datatoegang
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